motor para: ‘
= idemo

persianas  cortinas toldos tubular motor
, e
caracteristicas
e - Apto para persianas enrollables, cortinas enrollables, toldos y
U rq I o pantallas de proteccién.
Motor via radio con - Se compone de cinco piezas: estator y rotor, freno, engranaje
i epicicloidal, interruptor final de carrera y receptor radio incorporado
final de carrera (Frecuencia: 433.92 MHz).
mecanico

- Tamafio reducido, ligero, silencioso, facil montaje y final de carrera
preciso.

®
A
-iﬁ = E - El motor cuenta con una funcién de autoproteccién cuando alcanza
v
s

el punto méximo de calor. Deja de funcionar cuando lleva trabajando
continuamente entre 4-6 minutos y la temperatura del motor
sobrepasa los 110°C. Dejard de funcionar entre 3-10 minutos, y
volverd a funcionar correctamente cuando se enfrie.

advertencias
01 02 03
Mantener alejado del agua y productos corrosivos. No golpear ni perforar. Evitar el roce de los flejes con el motor para no dafiarlo.

En caso de no seguir nuestras recomendaciones de seguridad el motor quedaré fuera de garantia.

preparaciéon del motor

1 2 3

Insertar corona P Insertar motor en el eje Fijar el motor al soporte
+rueda motriz .
+ grapa de sujecién &
B . ~ Insertar el pasador en la espiga del cabezal.
Rueda
Motriz .
+ L ? pin
corona 0 4 Si el eje es redondo, mide el lugar adecuado para colocar la

fijacion; No se necesita sujecion si el eje es octogonal o
ranurado.

X e T3

2
Vista general

oA /Il Gege :

K; Eje redondo ~

No necesita

tipo B Grapa de 9 Eje octogonal 3
sujecién f
.l Eie ranurado Eje enrollable Asegurar la colocacién horizontal.
@’ nivelador
————
. Grapa de iNota tante! E
tipo C [pele iNota Importante! B — Tl
P sujecion Antes de programar los finales de carrera, hay que tener el F -
motor dentro del eje.




idemo’

tubular motor

conexién de cables

esquema
emisor
AC230V/ 50Hz AC 120V/ 60HZ
parte frontal parte trasera
(teclas) (botén de programacién) azul =neutro blanco = neutro
marrén = fase =
/\ *Usar un utensilio ilo/ verde = i negro =fase
fino para poder —_— amarillo/ verde =tierra verde = fierra
pulsar el botén. .,
- esquema de conexién
N RECEPTOR DE RADIO INCORPORADO UMITADOR
— ; LINEA
- + CAPACITADOR + SUBIDA : P INTERRUPIOR: <=
S : ; : TIERRA
BAJADA : *—o0 \NTERE%’;S}ES
motor : NEUTRO
Prohibido utilizar un destornillador eléctrico, utilizar | &+ el N I
solo un regulador para ajustar la posicién de
recorrido y asegurar un ajuste de la velocidad por AC

debajo de 30rpm/ min.

(4
progrqqu|On
programacion cambiar la movimiento eliminar la eliminar toda la
del emisor direccién continuo memoria de memoria
! i 1 canal
lsar | ]I b Pulsar la tecla “stop” / Imp]UISOS .
Pulsar la tecla “subir” u ”
mantenerla presionad;, durante 5 segundos. Pulsar la tecla “stop” bulearlat Il reton’ del Pulsar la tecla Ztoz del
dUante 5 se UndOS. ulsarlatecla s Op e emisor programaao urante
durante 3 segundos. —/\ | o emisor programado durante 5 segundos.
— S /\ | 5 segundos. _
EEAR BEVE i N s
— ——— 5's —
— + A4 —
vV

/
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— + 2
El motor gira una vez.
9 2 - +
2 3 El motor gira una vez. 2
) e 2 El motor gira una vez.
Sin soltar la tecla “subir”, Pulsar la tecla “bajar”. El motor gira una vez
conectar a la corriente el Elmateiicalizarahl 3 ' 3
" "
motor que se estd movimiento més. Pulscrlofeclo. sh?p : 3 Pulsar “botén PROG.”
BTG . letad El motor realizaré 1 . DSl X el :
: Accion completada. movimiento mds. Pulsar el “botén PROG.” trasero 10 segundos.
. ~ Accién completada trasero durante 1 segundo.
10’s
El motor gira una vez. ~ 1's
- ()
4 °
Pulsar la tecla “subir” \ 4
-_— + 4 4 El motor gira una vez.
VAN _ + El motor gira una vez,
eliminando el canal 5
seleccionado. El motor gira dos veces mas,
eliminando toda la memoria.

v
-+

)
El motor gira una vez y
finaliza la programacién.




*La funcién de los tornillos de
regulacién no cambia si el cabezal
queda a la derecha o a la izquierda.
Si cambia cuando hablamos de
enrollamiento exterior (enrolla hacia
fuera) o enrollamiento interior
(enrolla hacia dentro).

enrollamiento
exterior

izquierda
l«_ derecha —ﬁ
& *Vista desde

el interior

a
Ajustar el tornillo superior

para modificar el limite superior.

Ajustar el tornillo inferior para

modificar el limite inferior.

idemo’

tubular motor

ajustar limites inferior y superior

1
configurar limite
inferior cuando,
por defecto, estd

por debajo de la

posicién deseada

1.1

Antes de unir la persiana al eje,
pulsar la tecla “bajar” hasta

que el motor se detenga.

N\

7
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1.2
Unir la persiana con el eje
mediante los flejes.

*Vemos que la posicién del
limite inferior estd por
debajo de lo deseado.

enrollamiento
interior

a

b

inferior.

izquierda ﬁ
r derecha ——7
b *Vista desde

el interior

Ajustar el tornillo inferior para
modificar el limite superior.

Ajustar el tornillo superior
para modificar el limite

1.3
Pulsar la tecla “subir”.
VA
A4
-+
1.4

Girar el tornillo del motor hacia
la direccién “-" en sentido
horario hasta lograr la posicién
del limite inferior deseada.

1.5
Pulsar la tecla “bajar” para
comprobar la posicién.
Si sigue por debajo de lo
deseado, volver al paso
anterior (1.4).
Si estd por encima,
iral paso 2.3.

configurar limite
inferior cuando,
por defecto, esta

por encima de la

posicién deseada

Antes de unir la persiana al eje,
pulsar la tecla “bajar” hasta

2

que el motor se detenga.

N\
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2.2
Unir la persiana con el eje
mediante los flejes.

*Vemos que la posicién del
limite inferior esta por
encima de lo deseado.

2.3
Pulsar la tecla “bajar”.
VAN
7
-+
2.4

Girar el tornillo del motor hacia
la direccién “+” en sentido
anti-horario hasta lograr la
posicién del limite inferior

deseada.

+

3

configurar limite

superior cuando,

por defecto, esté

por debajo de la

posicién deseada

2.1 *Vemos que la posicion del

limite superior esté por
debajo de lo deseado.

Sl

Pulsar la tecla “subir”.

Va:
\§

A4

- 4+

3t2

Girar el tornillo del motor hacia
la direccién “+” en sentido
anti-horario hasta lograr la
posicién del limite superior

deseada.

+
33

Pulsar la tecla “subir” para
comprobar la posicién.
Si sigue por debaijo de lo
deseado, volver al paso

anterior (3.1).
Si estd por encima,
iral paso 4.1.

/K

A4

configurar limite

superior cuando,

por defecto, estd

por encima de la

posicién deseada

*Vemos que la posicién del

Girar el tornillo del motor hacia

- 4+

limite superior esta por

encima de lo deseado.

4.1
Pulsar la tecla “bajar”.

/\

7
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4.2

un

la direccién “-" en sentido
horario hasta lograr la posicién
del limite superior deseada.

4.3
Pulsar la tecla “subir” para
comprobar la posicién.
Si sigue por encima de lo
deseado, volver al paso

anterior (4.1).

Si estd por debaio,
iral paso 3.1.

,
3
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2.5
Pulsar la tecla “bajar” para
comprobar la posicién.
Si sigue por encima de lo
deseado, volver al paso
anterior (2.3).
Si estd por debaijo,
iral paso 1.3.

N\
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problema

Tras conectar a la
corriente, el motor no funciona
o funciona lentamente.

[ anomalia y solucién J

a
Se ha conectado con
un voltaje incorrecto.

Cambiar al voltaje compatible.

b

Sobrecarga.

Elija el par motor adecuado.

c
Instalacién incorrecta que provoca
el bloqueo del motor.

Revise los componentes.

idemo’

tubular motor

soluciéon de problemas

problema

El motor se detiene
inesperadamente.

[ anomalia y solucién J

a
El motor estd en modo de proteccién
por sobrecalentamiento; precaucién, por

encima de 130°C.

Cuando la temperatura descienda
(pasados unos 5 minutos), el motor
volverd a funcionar.

b

El suministro eléctrico se ha interrumpido.

El motor volverd a funcionar cuando se
restablezca la corriente.

c
El motor ha alcanzado la posicién limite

Comprobar si necesita cambiar la
posicién limite ajustando el regulador.

problema

Tras conectar el motor a la
corriente, solo funciona una
de las dos direcciones.

[ anomalia y solucién J

a
La posicién de limite que no funciona
no estd abierta.

Gire la corona 4 o 5 vueltas de
forma manual en sentido contrario
al sentido de avance actual
del motor.




